Priloha €.1 ZD

Staticky skiagraficky pristroj s primou digitalizaci s vertigrafem

VSseobecné pozadavky:
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Stacionarni skiagrafické RTG zafizeni s pfimou digitalizaci pro provadéni snimka skeletu, plic
(tvrdou technikou) a bficha, v€etné snimk( vstoje horizontalnim paprskem na detektor
u vertigrafu, s mozZnosti snimkovani vlieze na stole horizontalnim paprskem na detektor vertigrafu.
Jeden detektor fixni a dva vyjimatelné-bezdratové z toho jeden velkoformatovy pro snimkovani
na lizku a druhy maly pro snimkovani mensich struktur volnou technikou. Zafizeni musi
umoznovat automatické krokové snimkovani a pohyb rentgenky a detektoru pfi snimkovani
dlouhych struktur u vertigrafu i na vySetfovacim stole. Pouze manualni tvorba snimkd dlouhych
struktur je nepripustna, at jiz na urovni snimkovani ¢i tvorby obrazu.

Vysetiovaci stul

pevny elevacni stll s plovouci deskou umozZnujici celotélové vysetfeni s pokrytim pacienta v pricné ose
minimalné 50 cm a v podélné ose minimalné 140 cm

vyjimatelny bezdratovy detektor pro moznost snimkovani v lGzku na tento detektor

Vertikdlni pohyb musi byt motorizovany s noznim ovladanim elevace, nosnost stolu min. 300 kg
Min. 3 méfici pole pro AEC

plovouci deska — moZnost ovlddani z obou stran stolu
Sitka desky min. 80 cm; délka desky min. 240 cm
automaticky stitching (skladani snimka)

funkce autotracking — automatickd centrace lampy pfi pohybu detektoru a docentrovani detektoru pfi
posunu lampy (move-to-position), udrzovani vzdalenosti ohnisko detektor

sekundarni clona s moZnosti vyjmuti a uloZeni do parkovaci pozice

Vertigraf

vertikalni motorizovany pohyb detektoru v rozsahu min. 120 cm

evvys

motorizované i manualni vyskové nastaveni a naklapéni jednotky detektoru v rozsahu minimalné -20°az 90°
(pro snimkovani horizontalnich projekci jako vertigraf i svislych projekci u pojizdného voziku pro imobilni
pacienty)

drzak na ruce pro Uchop pacienta
automaticky stitching (skladani snimk)

funkce autotracking — automatickd centrace lampy pfi pohybu detektoru a docentrovani detektoru pfi
posunu lampy (move-to-position)

min. 3 méfici pole pro AEC

sekundarni clona s mozZnosti vyjmuti a uloZeni do parkovaci pozice



3. Stropni zavés RTG lampy teleskopicky s plnou automatizaci vSech pohybtl s automatickym
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nastavenim dle predvolené projekce.

Primarni clona s dotykovym displejem o velikosti min. 10 pro zobrazeni i nastaveni expozi¢nich parametrd,
nahledu rtg. snimku, zobrazeni dhlu ndklonu rtg. lampy, SID

moznost vyjeti mimo snimkovaci stll nad IGzZko pacienta, minimalni rozsah pohybu 200 cm v pfi¢éném sméru
a 300 cm v podélném sméru.

rozsah vertikalniho pohybu rtg. lampy min. 160 cm

funkce autotracking — automatickd centrace lampy pfi pohybu detektoru a docentrovani detektoru pfi
posunu lampy jak na stole tak u vertigrafu

moznost snimkovani vstoje horizontalnim paprskem na detektor u vertigrafu i moznost snimkovani kolmym
paprskem na vodorovné sklopeny detektor

automaticky stitching na stole i u vertigrafu;

moznost nastaveni rozsahu rtg. lampy na akvizi¢ni stanici v ovladovné bez nutnosti nastaveni horni a dolni
urovné snimku ve vySetfovné ( Hodnoceny parametr — kategorie A)

funkce Autopositioning - plna autopozice systému, automatické motorické nastaveni vsech pracovnich pozic
systému dle predvolené projekce s moznosti uzivatelského preprogramovani téchto pozic; rtg. systém musi
na zakladé zvolené projekce plné automaticky (bez zasahu obsluhy) nastavit vSechny své komponenty
(stropni stativ s rentgenkou, stal, vertigrafu) tak, aby bylo mozno provést predvolenou rtg. expozici

Prenos informace o ndklonu detektoru na displej pfistroje — zobrazeni Uhlu volného prenosného detektoru
na digitalnim displeji (umisténém na rentgence stropniho zavésu) pro rychlé a presné nastaveni kolmého
rtg. paprsku vici detektoru (Hodnoceny parametr — kategorie A)
Rentgenka
vysokorychlostni s rotaéni anodou, rychlost otac¢ek anody min. 8000/min
dvé ohniska odpovidajici vykonu generatoru
rozsah napéti 40 — 150 kV, moZnost snimkovani tvrdou technikou
tepelna kapacita anody rentgenky min. 350 kHU (Hodnoceny parametr — kategorie B)
tepelna kapacita krytu rtg. lampy min. 1500 kHU (Hodnoceny parametr — kategorie B)

celkova pridavna filtrace soustavy rentgenky min. 2,5 mm Al (nebo ekvivalentni)

Primarni clony
integrované zatizeni pro méreni davky
svételné znazornéni pole, laserové zaméreni
automatickou (organové fizenou) i manualni kolimaci primarniho svazku

automaticky nastavovat pridavnou filtraci

Generator
vysokofrekvenéni min. 80 kW
automatické i ruéni fizeni expozice, organova automatika min. 50 programi

kratké expozi¢ni ¢asy pro snimkovani malych déti <4 ms



7. Detekce zareni

v' pfima digitalizace
v pevny detektor Csl s aktivni plochou min. 41x41 cm, rozlideni min. 2800x2800 pixeld;
Velikost pixelu max. 150 um; bitova hloubka min. 16 bitd;

v" Hodnota DQE v procentech pro 0,05 Lp/mm pfi 1uGy a jakosti spektra RQA 5 (v souladu se smérnici
IEC62220-1): min. 60% (Hodnoceny parametr — kategorie B)

v' vyjimatelny bezdratovy detektor Csl s aktivni plochou min. 34x41 cm pro snimkovani v 1GZku, rozlideni min.
2300x2800 pixeld, velikost pixelu max. 150 um, bitova hloubka min. 16 bitd;

v" Hodnota DQE v procentech pro 0,05 Lp/mm pfi 1uGy a jakosti spektra RQA 5 (v souladu se smérnici
IEC62220-1): min. 60%; (Hodnoceny parametr — kategorie B)

v" Odolnost volného detektoru proti priiniku tekutin pfi jeho politi IPx4 a vyssi;
(Hodnoceny parametr — kategorie A)

v ZatiZeni volného detektoru min. 150 kg (Hodnoceny parametr — kategorie B)

v' vyjimatelny bezdratovy detektor Csl s aktivni plochou min. 21x27 cm pro snimkovani malych struktur
volnou technikou, rozliSeni min. 1500x1900 pixeld, velikost pixelu max. 150 um, bitova hloubka min. 16 bitQ;

v" - Hodnota DQE v procentech pro 0,05 Lp/mm p¥i 1uGy a jakosti spektra RQA 5 (v souladu se smérnici
IEC62220-1): min. 60%; (Hodnoceny parametr — kategorie B)

v" Odolnost volného detektoru proti praniku tekutin pfi jeho politi IPx4 a vy3si

(Hodnoceny parametr — kategorie A)

8. Ovladaci stanice
v" moZnost Upravy obrazu — otaéeni, jas, kontrast, stranové znaceni, popisky apod.
v" mozZnost ndhledu provedeného snimku na monitoru do cca 5 s

v" mozZnost provddéni snimkd dlouhych kosti a patefe pomoci automatického krokového posunu rentgenky a
detektoru a automatické spojeni jednotlivych snimk( do vyslednych obraz(

v software stanice musi zobrazovat automatickou kontrolu spravné expozice — Exposer Index
v' moznost pfejimani a komunikaci s NIS/RIS/PACS

v' DICOM 3 - Storage, Worklist, MPPS, Dicom Conformance Statement, export kompletnich expozi¢nich
parametrl do PACS, strukturovany Dose Report

v’ virtudlni mfizka pro softwarové odstranéni rozptyleného zafeni pro snimky volnou technikou fungujici
v realném cCase pro vsechny anatomie (Hodnoceny parametr — kategorie A)

v dedikovany software pro automatické odstranéni zobrazeni kosti z digitalniho obrazu plic, pro pfesnou a
detailni detekci plicnich struktur bez pridavné radiace a pohybovych artefaktt
(Hodnoceny parametr — kategorie A)

v dedikovany software pro automatického zvyraznéni nizko kontrastnich objektd
(Hodnoceny parametr — kategorie A)



9. PrisluSenstvi

nahradni baterie pro oba detektory vcetné nabijecky

technologicky projekt

kotevni konstrukce

podlahové kanaly

technologicky rozvadéc

ochranné pomucky (1xzastéra, 1xlimec, 3x bederni zastérka rGznych velikosti, Pb kryti gondd muzi i Zzen)

zafizeni pro fixaci kojencll a batolat, pokud neni soucasti vybaveni vertigrafu
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Drzak detektoru s uchycenim ke stolu pro snimky horizontdlnim rtg. paprskem



