Priloha ¢.1 ZD - Technicka specifikace

MOTODLAHY 11 ks

1) Motodlaha kolenniho a ky&elniho kloubu véetné transportniho voziku

4 ks

Specifikace

motodlaha tizena dalkovym ovlada¢em

jednoduchy displej s obrazky

zaruceny anatomicky spravny pohyb koncetiny

velice snadné nastaveni na anatomické rozméry pacienta

neni nutna piestavba prava / leva koncetina

protiskluzova podlozka

moznost pienosu dat do PC

snadna manipulace — hmotnost 11 kg

podpéry stehna, Iytka a boti¢ka z lehce omyvatelného a dezinfikovatelného materialu
vyska pacienti od 120 do 200 cm

zpétny chod — bezpecnostni prvek fungujici pti zvySeném odporu pacienta proti motodlaze
hmotnost jedné koncetiny az 30 kg

Rozsah pohybii:

e extenze / flexe koleno - 10° - 120°
e extenze / flexe kycel 0°-7°-115°

Rychlost:
e 20°%min - 200°/min

Specialni funkce:

* postupné zvySovani rozsahu pohybu — zahtivaci program
* bezpecnostni prvek — zpétny chod

* doba trvani terapie — nastaveni ¢asu cviceni

* pauzy v krajnich poloh4ch — ob& samostatné volitelné

* nOVy pacient

* a dalsi 1écebné programy...



2) Motodlaha kolenniho kloubu s ¢ipovou kartou véetné
transportniho voziku 2 KS

Specifikace

e motodlaha je fizena dalkovym ovladac¢em s Cipovou kartou pacienta, na které se
zaznamenavaji 1é¢ebna data — monitoring rehabilitace

e jednoduchy displej s obrazky

e zaruceny anatomicky spravny pohyb koncetiny

e velice snadné nastaveni na anatomické rozméry pacienta

e podpéry stehna, lytka a boticka z lehce omyvatelného a dezinfikovatelného materialu

zpétny chod — bezpe¢nostni prvek fungujici pii zvySeném odporu pacienta proti motodlaze

neni nutna piestavba prava / leva koncetina

protiskluzova podlozka

transportni vozik

snadna manipulace — hmotnost do 11 kg

maximalni zatizeni jedné koncetiny — 30 kg

moderni design

vyska pacientli od 120 do 200 cm

Rozsah pohybii:

e extenze / flexe koleno - 10°-120°
e cxtenze / flexe kycel 0°-7°-115°

Rychlost:
e 20°%min - 200°/min

Specialni funkce:

» oscilace — ¢etnéj$i opakovani poslednich 10°

* protaZeni — pomalé navySeni max. rozsahu o 5°

* postupné zvySovani rozsahu pohybu — zahtivaci program
* bezpecnostni prvek — zpétny chod

» doba trvani terapie — nastaveni ¢asu cviceni

* pauzy v krajnich polohach — ob¢ samostatné volitelné

* novy pacient

» grafické znazornéni rehabilitace

 workout a komfort program

* a dalsi 1écebné programy...

Indikace:

Motodlaha je vhodna pro 1é€bu vetSiny poranéni, postoperativnich
stavll a onemocnéni kolenniho a kyc¢elniho kloubu, jako naptiklad:

e artrotomie napf. menisektomie a artroskopie v kombinaci se

e synovektomii, artrolyzou nebo jinymi intraartikularnimi opatfenimi
e artroplastiky v¢etné implantace endoprotézy



e mobilita kloubll v narkoze

e operativn¢ zajisténé fraktury

e zasahy na mekkych tkanich pobliz kloubu

e operativni vymeény svali

e nekonstruktivni operace se stabilnimi osteosyntesami
e korek¢ni osteotomie

resekce tumoru pobliz kloubu

artrolyzy

probé&hlé zanéty

distorze a zhmozdéniny kloubii

DalSi parametry pristroje

Ptipojeni elektrického napajeni: 100 — 240 VV AC/ 50 — 60 Hz
Prikon: 850 — 370 mA

Pojistky: 2 x T1A

Ttida ochrany: It

Aplikacéni dil: Typ B

Max. zatizeni dlahy: 30 kg

Rozméry:

Délka: 96 cm

Sitka: 35 cm

Vyska: min 23 cm - max. 56 cm

Sitka nastaveni (min./max.):

Femuralni rozsah nastaveni: cca. 31 —49 cm

Rozsah nastaveni bérce: cca. 25 — 57 cm

Hmotnost: do 11 kg

materidly: ABS, POM (Delrin 100), PUR, PA, FR4, hlinik, nerezova ocel, mosaz
MPG (zékon o 1€katskych vyrobcich):

Ttida 2a

Shoda s: IEC 60601-1:1988 + A1:1991 + A2:1995

Certifikovano dle: ANSI/UL 60601-1 CAN/CSA C22.2 No. 601.1
EMV (Elektromagnetickd kompatibilita) IEC 60601-1 2:2001



3) Motodlaha loketniho kloubu 2 Ks

Motodlaha loketniho kloubu pro CPM terapii Fizena dalkovym oviadacem s cipovou kartou
pacienta a specialnimi programy

Specifikace loketni motodlahy
= fyziologicky pohyb — pIn¢ synchronizované motory a individudlni nastaveni vSech

=  monitoring priabehu rehabilitace - individualni 1é¢ebna data se ukladaji na ¢ipovou kartu
pacienta

= jednoduchy displej s obrazky

= velmi snadna pfestavba — patentovana jednoduchd a rychla technika piestavby pro
levostrannou a pravostrannou rehabilitaci

= efektivnéjsi 1éCba — diky specidlnim programiim

= dalkové ovladani s ¢ipovou kartu pacienta

= snadnd udrzba, manipulace a transport

Specidlni programy

= zahfivaci program

= oscilace — ¢etnéjsi opakovani meznich 10°

= protazeni

= zpétny chod — bezpe€nostni prvek

= plynuld regulace rychlosti od 20° do 200° / min
= doba trvani terapie

= pauzy V krajnich polohach

= asynchronni chod motort

= izolované pohyby

Rozsahy pohybu

= extenze / flexe -5° - 0° - 140°
= pronace / supinace 90°-0°- 90°

Technické parametry pristroje

= rychlost az 200° / min
= hmotnost do 25,0 kg
=  rozméry 29 X 57,5x 87,5cm



4 ) Motodlaha ramenniho kloubu pro CPM terapii Fizena dalkovym
ovladaéem s ¢ipovou kartou pacienta a specialnimi programy 2 KS

= anatomicky pohyb — pln€ synchronizované motory

= individudlni nastaveni vSech 1é¢ebnych parametrl na Cipové karté pacienta, moznost
sledovani terapie a pienosu dat do PC

= jednoduchy displej s obrazky

= snadnd piestavba — patentovana jednoducha a rychlé technika piestavby pro
levostrannou a pravostrannou rehabilitaci

= moznost nastaveni jednoho ¢i dvou pohybti samostatné na ¢ipovou kartu

* maximalni ergonomie — diky optimalnimu ulozeni zdravé koncetiny a nastavitelné
opérce hlavy a zad

* monitoring pritbéhu rehabilitace - individualni 1écebna data se uklddaji na ¢ipovou
kartu pacienta

= efektivngjsi 1écba — diky specidlnim programiim

= dalkové ovladani s ¢ipovou kartu pacienta, snadna tidrzba, manipulace a transport

o Specialni programy
=  zahfivaci program
= oscilace — ¢etnéjsi opakovani meznich 10°
*  protaZeni — postupné zvySovani rozsahu pohybu o 5° + oscilace v meznich 10°
= zpétny chod — bezpecnostni prvek
= plynulé regulace rychlosti od 20° do 200° / min
* doba trvani terapie
*  oddélené pauzy v krajnich polohach
*  synchronni nebi asynchronni chod motort

* izolované pohyby - samostatna abdukce / addukce, rotace, flexe

o Rozsahy pohybu

= abdukce /addukce 30°—175°
*  vnitini / vn&jsi rotace 90° - 0°—-90°
= flexe (elevace - zdvih) 30°—175°

= anteverze / retroverze —manualné 0°—-120°

. Technické parametry pristroje
. rychlost az 200° / min
. hmotnost ptistroje do 25,0 kg



. rozméry 58 x 57,5 x 87,5 cm

Hlezenni motodlaha 1 ks

Programovatelna motodlaha horniho a dolniho hlezenniho kloubu s ¢ipovou kartou.
K uvolnéni rozsahu pohybu a 1é¢bé a prevenci kontraktur

Technické zadani:

- motodlaha je fizena dalkovym ovladacem s Cipovou kartou pacienta

- monitoring rehabilitace — zdznam vSech individualnich 1é¢ebnych dat na ¢ipové karté
- jednoduchy displej s obrazky

- rychla pfestavba levostranné a pravostranné

- anatomicky spravny pohyb koncetiny

- opérka holen¢ a boticka jsou z lehce omyvatelného

- maximalni ergonomie

- rehabilitace v sed¢ ¢i v leze

- snadnéd manipulace a udrzba pfistroje

- vyska pacientll — 120 az 200 cm

Specialni funkce
- zahfivaci program
- oscilace — ¢etnéjsi opakovani meznich 10°
- protazeni
- zpétny chod — bezpecnostni prvek
- plynulé regulace rychlosti od 20° do 200° / min
- doba trvani terapie
- pauzy v krajnich polohach
- asynchronni chod motort
- izolované pohyby

Rozsahy pohybu
- plantarni / dorzalni flexe 50° — 0° — 40°
- inverze / everze 40° — 0° —20°



